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L. Ingreso

Para acceder al sistema de monitoreo y gestién de PROYECTE, se debe ingresar a www.proyecte.com, y

en la esquina superior derecha se anotan los datos que fueron asignados al contratar el servicio. Se puede realizar
una prueba del sistema usando el nombre de usuario demo y contrasefia demo.

En esta pantalla también existe la alternativa de ingreso de los Usuarios temporales, que deberan acceder
con el RUT de la empresa cliente, y el nombre de usuario y contrasefia que se le asigne en la seccidn Usuarios

temporales.

PROYECTE

CONTROL DE FLOTAS GPS \icc"ﬂ'(:se?o: demo

ipor qué nosofros? sque servicios ofrecemos? Nuestros clientes

o 0°% €

Porque simplificamos la operacién de tu negocio

Somos una empresa de control de equipos por GPS con mas de 7 afios de experiencia,
enfocados principalmente en la calidad de servicio, y la atencion personalizada a nuestros
clientes, con alta orientacion al monitoreo de equipos agricolas y maquinaria.

Tienes el control de tus equipos méviles

Nuestra plataforma te permite saber en todo minuto que hacen tus equipos:

de viaje? y las de aplicaciones de agroinsumos?

2

en?
ron?
ﬂ/ camionetas de la empresa?
PROYECTE uentra tu campo?

ninc dal mavimianta Aa tie anninac actan racualiac


http://www.proyecte.com/
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II. Menu principal

Una vez ingresado al sistema, se llega al menu principal, donde existen las divisiones Rastreo, Datos, y Mds
funciones.

La primera division, Rastreo, tiene toda la informacién en linea de los equipos, luego la opcion Datos, tiene
la informacién basica del sistema, patentes de equipos, correos electrénicos, etc., y la opcién Mas funciones
incorpora funciones adicionales como Combustibles y Mantenciones preventivas.

A lo largo de toda la plataforma estard la opcion de salir del sistema, mediante la opcidon cerrar sesion, en
la esquina superior derecha.

Bajo el logo de PROYECTE, siempre estara un indicador de navegacidn, mediante el cual se puede acceder

a las pantallas anteriores, o llegar rapidamente al menu principal.

Muchas veces estara disponible el simbolo 3, el cual contiene tips de uso.

Rasireo

Detalle diaric Resumen pericdo Rendimiento agricola @

Da T 0S5 arinformacion b

Datos empresa Q Equipos, grupos y mds@ Ptos interés y potraros @

N\és fUrI l:l.OrIE'S Sisterma de mantenciones preventr Control de il ulo de ruta Spfimna

Mantencicnes e rRuta optima Control combustible @
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III. Rastreo

En la division Rastreo del menu principal, hay 4 opciones:
e Mapas
Como su nombre lo indica, se vera toda la informacion gréfica de los equipos de la empresa.
e Detalle diario

Informe escrito con el detalle de movimientos de los equipos para uno o mds dias completos.

e Resumen Periodo

Informe con el resumen de operacién del listado de equipos, organizados en forma de calendario, con
acumulados semanales y totales.

e |Informe de rendimiento agricola

Detallado informe de operacion agricola, que considera distancias y ancho de trabajo para calcular
superficies, indicando claramente, ademas, tiempos muertos y detenidos. Se logra una clara visualizacién de
cargas de agroquimicos en hidrantes, tiempos de aplicacidon y mas.

A. Mapas

En el menu principal, haciendo click en el cuadro Mapas se accede a todas las funciones de visulaizacién
satelital en si.

Basicamente esto se divide en 3 pantallas sucesivas:

e Vista general

Entrega informacidén global de toda la flota, estado de velocidad, motor, voltaje y otros, y hace cuanto tiempo
fue la dltima informacién obtenida para cada movil. Luego, se picha en un equipo y el sistema avanza a:

e Vista actual

Entrega informacién detallada de un sélo equipo, de forma predeterminada en la fecha y hora actual (o la mas
cercana disponible), o bien en una fecha y hora que se seleccione. Aqui se podra seleccionar un rango de fechas,
llegando a la dltima pantalla:



it
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e Recorrido

Muestra un recorrido histérico entre las dos fechas y horas seleccionadas. Esta pantalla es muy importante ya
que en ella se podran definir las alertas por correo electrénico de cada equipo, revisar excesos de velocidad, ver
informacién como horédmetro, oddmetro, graficos de temperatura, etc. Y también, ver la gestién avanzada de

potreros para usos agricolas o zonas de control de velocidad.

Los equipos siempre aparecen con un Icono, de acuerdo con el Mddulo seleccionado en Informacion de

equipos. Los cuales tienen dos formas de aparecer:

- Siel equipo esta detenido, aparecera en blanco y negro con un disco pare sobre él, y siempre mirando

hacia arriba: %

- Si el equipo estd en movimiento, aparecerda en color, y orientado hacia la direccidon actual de

movimiento del equipo: % f m
[

En todas las pantallas, el mapa tiene las opciones de hacer zoom (con la rueda del mouse, o con los
botones que tiene el mapa), y puede cambiarse entre vista satelital y mapa de calles, mediante el icono de la

esquina inferior izquierda.

Leaflst | & Google proyects.com

Mendoza

Valparaiso

R Cuarte.

Vils Méreades

Concepitn

i) San Carlos
e Baiioche

Puerta Montt

t | © OpanSiresiap provecks.com
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1. Vista general

La pantalla Vista general es simple, muestra el mapa satelital, con la ubicacién de todos los equipos de la
empresa, y el icono de acuerdo con su estado: detenido, o en movimiento con una determinada direccién. Para

volver al menu principal pincha Inicio en la barra de navegacion que esta bajo el logotipo de PROYECTE.

Se encontrard a la derecha un menu, donde en primer lugar se podra realizar un filtro por mddulo (agricola,
magquinaria, etc.), o bien un filtro por grupo de acuerdo con los grupos que se definen en la seccién Informacion de
grupos.

Posteriormente, aparece un listado escrito, con los equipos de la empresa, y la informacién de antigliedad
de la informacion (hace cuantos minutos es la posicidon que se esta mostrando). Para un equipo en movimiento, esa
diferencia de tiempo suele estar en el rango de 0 a 5 minutos, y para uno detenido, puede extenderse hasta 20
minutos. Si el equipo cuenta con monitoreo de temperatura, humedad o RPM, aparecerdn esos datos en una
segunda fila. Se puede ver un icono tipo PDF, que arroja un certificado en linea de buen funcionamiento de cada
equipo. En caso de que el GPS lleve mas de 3 dias sin transmitir, ese certificado no estara disponible.

En el caso de que se ingrese apropiadamente cargas de combustible, apareceran aqui los ultimos
rendimientos. Lo mismo ocurre en el caso del sistema de mantenciones, mostrandose en forma de /llaves el estado
actual de mantenciones:

. /"AI menos una mantencién del equipo esta vencida.
. Al menos una mantencién del equipo esta por vencer.

. f’ Todas las mantenciones del equipo estdn al dia.

Estas llaves pueden pincharse para ir directamente a la Planilla por patente del equipo en cuestién y ver el

detalle de sus mantenciones.

Al pasar el mouse sobre un Icono de equipo, se obtiene algo de informacidn de él. Estado del equipo, hora
y fecha de la informacidn, y coordenadas geograficas. Al hacer click sobre el Icono, o sobre el nombre del equipo
en el listado lateral, se avanzara a la pantalla Vista actual de equipo.




(7)) PROYECTE
;‘ﬂ} CONTROL DE FLOTAS GPS Manual del usuario

PROYECTE

Equipos mosfrados: 5 7 3 Filfrar <

+ nternational José Rodriguez / XXYY99 :
Equipo detenido ! v ugly (
s 3 e 1 wvehiculos

Ubicacion del 19/10/2021 a las 17:16:22 Wi~ transporte
Coord: 347 23.4871'S  71° 50.681"'W " agricola
§ : nenos detalles
!

San|Rafae Z ccumn 140 2 min.
2 KBion #1355

Intemational
ind T4(

# a4y

aallll
® 55kph

2. Vista actual de equipo

La Vista actual del equipo muestra la posicidn y velocidad actual del mismo, e informacién adicional de
acuerdo con el equipo GPS instalado, y al tipo de instalacién que se haya hecho. Tiene las siguientes
funcionalidades:

- Ala cabeza del mapa, se encuentra la fecha y hora en la que se esta mostrando, el equipo, asi como la
velocidad y rumbo actual, o bien detenido si asi estuviera. Ademas, muestra la direccion aproximada de
la posicion actual del equipo, y el voltaje actual de operacidn del equipo.

YECT

Intfermatiol

Maostron=wGiicacion del 19/10/2021 a las 17:24:30 / Hac in ? Ver posicion mas cercana a la siguiente
cquipe vicjande a 12 Km/h. umbe N en Avenida Cahuil 3 fecha & ?
: ~

.
; ames--mE-
) ' !
\‘_ v .
A\

\‘1:{ ¢ Verrecomido 4

- Aladerecha del mapa se visualizan 3 paneles:
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a) Ver posicion mds cercana a la siguiente fecha

Permite cambiar la fecha y hora de la pantalla actual, para ver la ubicacién y datos del equipo en cualquier
fecha y hora seleccionada.

b) Ver recorrido

Permite seleccionar un rango de fechas (puede ser predeterminado o seleccionado manualmente), para
ver el recorrido del equipo, lo que llevara a la pantalla Recorrido del equipo, que se verd a continuacién. Se

recomienda ver periodos de hasta 15 dias, debido a que la gran carga de informacién puede hacer que el navegador
web no responda apropiadamente.

¢) Informacion auxiliar

Muestra la marca del equipo GPS instalado, y toda la informacién de sensores externos del GPS, por ejemplo
monitoreo de motor (funcionando o apagado), apertura de puertas (abiertas/cerradas), temperatura del
termdmetro externo, voltaje de alguna conexién que se quiera monitorear, etc.

de entradas auxiliares 4

Equipo con motor funcionando.

Enirada digital 2 no configurada.
Temperatura: 9.2 °C
Voltaje: 0 volts.
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3. Recorrido del equipo

Esta ultima pantalla es muy completa. tiene toda la informacidn relevante de los equipos GPS de la empresa,
y en general, la mas importante para el control y gestidn de los equipos.

A lo largo del recorrido mostrado, se encontrardn distintos iconos, que se podran clickear para obtener
informacion:

- ™ ndica inicio del recorrido.

- |conos direccionales, muestran en qué sentido va moviéndose el equipo.

- @ Detencidn larga, muestra las detenciones de mas de 5 minutos.

- ® Detencidn corta, muestra las detenciones de menos de 5 minutos.

- @ Baja velocidad, muestra cuando el equipo anduvo a velocidad inferior a la consultada.

- ™ Exceso de velocidad, muestra cuando el equipo anduvo a velocidad superior a la consultada.

- W Pérdida de sefial GPS, muestra cuando el equipo estuvo sin sefial GPS (bajo subterraneos o similares).

- @ Cargas de combustible.

- Inicio y término de labores.

PROYECTE

Aq

b 34° 16'42.07°S 70°52'11.66"W ? 7 .
Unpunio md Wit Informacion principal
CGrabar puni : hrs, 7 mi

quipo viajando a 5 Km/h.
19/10/2021 a las 11:39:50
Motor encendido - 13.9 V.

ED2:0
Conductor: No identificado

Labor actual: Mo definida / agregar & 5 -

Uttima hasta 20/9/2021 a las 7:45: o 5 o4 L | Control de velocidad w»

Confrol de detenciones w
Potreros y puntos de interés wr

Superposicion de recomidos W

Ofras opciones w

Alarmas via e-mail W

En el encabezado del mapa se ve el periodo mostrado, y las opciones de gestidon de potreros y medicidn de
distancias y superficies, que se veran mas adelante.

10
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a) Menii
A la derecha se ecnuentra el menu, que incorpora los siguientes items:

e Informacidén principal

Se puede ver aqui un link para cambiar rango de fechas mostrado, o bien cambiar el equipo mostrado en el
rango de fechas actual. También estd aqui la informacién de Odémetro, horémetro, Velocidad maxima y promedio,
tiempos detenidos y en movimiento. En caso de que exista conexiones adicionales, de puertas, trabajo, etc., se vera
acd lainformacion al respecto. En el caso de tener implementado un sensor de temperatura se vera la temperatura

maxima, minima y promedio, y ademas un link para un grafico de temperatura.

Variacion de temperatura en el periodo
entre 08/11/2018 00:00 y 08/11/2018 11:21 para el equipo Torre 5...Cuartel N°1 Royal

30-
25—5
20-
157

10-

Temperatura en grados celsius

=

08/11 00:00 !
08/11 00:22
0B/11 00:45
08/11 01:08
08/11 01:30
08/11 01:53
08/11 02:16
08/11 02:39
08/11 03:01
0B/11 03:24
08/11 03:47
08/11 04:09
08/11 04:32
08/11 04:55
08/11 05:18
08/11 05:40
0B/11 06:03
0B/11 0B:26
08/11 06:48
08/1107:11
0B8/11 07:34
0811 07:57
0811 08:19
08/11 08:42
08/11 09:05
0811 09:27
08/11 09:50
08/11 10:13
08/11 10:36
0B/11 10:58
08/1111:21

Rango de fecha / hora

11



PROYECTE
;.J){} CONTROL DE FLOTAS GPS Manual del usuario

e Control de velocidad

Se define manualmente una velocidad maxima o minima, y se recargard el mapa mostrando los puntos en
que se produjeron excesos (0 minimos), tal como se ve en la siguiente imagen:

Equipo viajando a exceso de velocidad!
81 Km/h. rumbo N

19/10/2021 a las 17:17:45

Motor encendido - 23.2 V.

22 km/h
iento 3 hrs, 23 min.

Conductor: No identificado | Conirol doas
Labor actual nfa / agregar
sobre [Hll km/hr.

Bajic [ km/hr.

e Control de detenciones

Aqui se podra elegir si mostrar o no detenciones largas (mas de 5 minutos), o cortas (menos de 5 minutos),
gue se muestran en el mapa como un punto rojo, o amarillo.

Detenido durante 16 minutos A Control de velocidad w
desde 19/10/2021 a las 15:25:25
hasta 19/10/2021 a las 15:42:10
Motor encendido - 28.2 V.

Control de detenciones &

ultc
Conductor: Mo identificado
Labor actual: nfa / agregar

e Potreros y Puntos de interés

Incluye la opcién de mostrar/ocultar los puntos de interés, y mostrar el listado de potreros de la empresa.
Se vera en detalle en Puntos de interés y Gestion de potreros.

e Superposicion de recorridos

En esta opcidon se podra superponer recorridos de otros equipos en la pantalla actual, lo que serd muy util
cuando hay que analizar cumplimiento de rutas, o verificar aplicaciones de productos en potreros agricolas. Se
pueden superponer hasta 4 equipos sobre el recorrido visto actualmente.

Potreros y de interés

je recomdos

12
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e OQOtras opciones:

Aqui se puede ocultar/mostrar el recorrido, puntos sin sefial GPS, puntos direccionales e imprimir el mapa.

e Alarmas por correo electrénico

Existen ciertas alarmas que se pueden definir para que el sistema envie un correo electrénico a los correos
definidos en Datos de la empresa, o al correo definido independientemente a cada equipo, y también a las

aplicaciones mdviles, cuando ocurran eventos. El modo de definirlas se revisara en el punto siguiente.

b) Herramientas
(1) Alarmas

Para definir las alarmas de cada equipo, se debe clickear sobre Alarmas via e-mail en el ultimo item del
menu, y se abre un pequefio desplegable con las opciones velocidad, geocerca, bajo voltaje, desconexion de
corriente, horario de trabajo, y temperatura (sélo en los equipos con termémetro), las cuales se deben clickear
para desplegar la opcidon respectiva. jEstas alarmas son totalmente independientes para cada equipo de la empresal

e Velocidad

Se define una velocidad maxima para el equipo, y una frecuencia de aviso, entonces el sistema revisa
periddicamente la informacién del equipo, y envia un correo cada vez que se supere dicha velocidad, siempre que
haya trascurrido al menos el tiempo definido en frecuencia de aviso.

Alarmas via e-mail 4

Excesos de velocidad
cambiar eliminar
1o 1.3 min. cambiar

e (Geocercas

Esta alarma sirve para que el sistema revise cada vez que un equipo ingrese o salga de un rectdngulo
imaginario pre-dibujado en el mapa. Esto es muy util para maquinas que trabajan dentro de una obra y se requiere
estar alerta en caso de que salga de ella (por mal uso o robo), o camiones que hacen un recorrido periddico y nos
interesa saber cuando llegan a un punto (por ejemplo, a una bodega de distribucién a cargar). Para definirla, en
primer lugar, se hace click en Definir geocerca, y posteriormente se hace click en una esquina del rectangulo a
dibujar, se mueve el mouse a la esquina opuesta y se vuelve a clickear. Se recomienda dibujar la cerca mas o menos
“holgada”, unos 20 metros mas que el perimetro que se quiere definir, para evitar alarmas falsas.

13
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Alarmas via e-mail &

Geocerca

Lat 0°CQ'S - 0°O'S
len 0°0'W - 0°O'W
Definir ge: rca

Geoce
Lat O° O

CCOW - 0PO'W
el mapa para definir. ¢

Geocerca
Lat 34°25

Una vez definida la geocerca queda inmediatamente operativa. Posteriormente se puede eliminar,
redefinir, u ocultar para que no aparezca en el mapa actual (sigue operando normalmente en este caso).

e Bajo Voltaje

De acuerdo con la medicidn de voltaje de la bateria principal del equipo monitoreado, se podra definir una
alerta que avisara cuando el voltaje de esta bateria sea critico. De este modo se podra evitar una situacion de
bateria descargada por no uso de los equipos.

Alarma por bajo voltaje 2% Alarmas via e-mail 4

Max. 11.8 V. combiar eliminar

de comente
Horario de trabajo

Equipo portatil a pila: 15 %
Equipo portatil recarg:

e Desconexién de corriente

Esta alarma envia un correo electrénico cuando el equipo GPS detecta que se ha cortado la corriente de
vehiculo rastreado, lo que puede deberse a desconexion de bateria, o bien desconexidn del GPS en si. Para definirla,
basta clickear en habilitar, y para desconectarla, clickear en deshabilitar.

14
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Alarma por desconexion de comente 2 X

Alorma por desconexion de comente esta deshabilifoda
habilitar

e Horario de trabajo

Esta alarma permite verificar que el equipo sea usado sélo en los horarios autorizados, esto se revisa
mediante la conexion al motor, por lo que cada vez que se da contacto al equipo, se chequea si el horario
corresponde a lo autorizado, de lo contrario, se envia un correo electrénico. Para definirla, es necesario escribir los
horarios autorizados cada dia, y una vez hecho, presionar grabar cambios y luego habilitar. Existen a cada lado de
los dias, los links es dia corrido o es feriado, que autorizan el uso para todo el dia, o lo restringen para todo el dia,
respectivamente. En la imagen mostrada ya se han definido los horarios, y sélo queda clickear en habilitar.

vl 1A, 22 Kl
En movimiento 3 hrs, 23 min.

Ver / Definir horario de trabajo

namiento de moto a deshabilifad: Control de velocidad w

Hora desde Hora hasta
- Control de detenciones W

Lurey 07:30:00 19:00:00 £ dia comdo [ es feriado
Martes 07-30:00 10:00:00 comdo [ es feriado

Miercoles [FiEnEn 19:00:00 es dia conido /[ es feriado Superposicion de recomdos W

Potreros y puntos de interés W

Jueves 07-30:00 19:00:00 falaraliits s Wi [ Ot =
. e . — as opciones W

Viemes, ia comido / no

Sabado 07-30:00 10:00:00 comdo [ es feriado

Alarmas via e-mail 4

Domingg

grabar cambios

e Temperatura

En el caso de equipos implementados con termémetro (ramplas de frio, cdmaras frigorificas, torres de
control de heladas, etc.), se podra definir alarmas para altas o bajas temperaturas, que alertaran para situaciones
extremas, como descongelamiento de cargas, riesgo de incendios, o posibles heladas en campo.
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Otras opciones W

Alarmas por femperatura

inor Alarmas via e-mail &

in. cambiar

5i la temperatura b
Min.1.5°C c

nperatura

(2) Medicion de distancias y superficies

Para medir distancias simplemente basta con clickear en el punto inicial, y luego en el final dentro del mapa:

Recormrido o=t 241042021 a las 0:9:57 y el 19/10/2021 a las 17:21:59 34° 20' 50.47"5 70°55 0.83"W 2
Distuncia: 420 mis. Un punic més para caleular superficie manual w
Corr EvO

Control de velocidad w

Luego hay dos opciones: marcar un tercer punto (o mas) para calcular area o distancia compuesta, o hacer
click en comenzar denuevo para medir una nueva distancia.
Recomdo entre el 19/10/2021 a las 0:2:57 y el 19307 25+ G 105 17221359 : 34°21' 10.94"S 70° 55 19.84"W ?

Distancia: 1079.5 mis. Superficie med'Zia: 1.034e+5 m? / 10.34 has. / 25.55 acres
Comenzar denuevo - Grabar este poirero -

ntc 3 his, 23 min.

Control de velocidad W

Por ultimo, existen dos opciones nuevamente: Grabar el potrero, presionando el link Grabar este potrero,
o bien comenzar otra medicion mediante el link Comenzar denuevo.

(3) Puntos de interés

Tal como en la opcidn Puntos de interés y potreros del menu principal, en esta pantalla Recorrido también

se puede marcar puntos de interés, para lo cual basta con marcar un punto en el mapa, y aparecerd la opcion
Grabar punto de interés en la parte superior del mapa, luego se asigna un nombre y click en grabar.
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Recomdo entre el 19/10/2021 a las 0:9:57 y el 19/10/2021 a las 17:21:59 34° 21" 026" 5
Un pust~mSspara-salcular dietancia. Dos mas para superficie
Grabar punto de interes - CTomenzar denuevo - Buscar poirero agui

Datos Gdi_don_clles.deJ punto de interes x

Nombre

grabar

(4) Gestidn de potreros

Los potreros son perimetros que se definen en la plataforma, para registrar cuarteles o zonas con su debida
superficie, los cuales serviran para hacer seguimiento al trabajo realizado por los equipos agricolas, principalmente
en el Informe de rendimiento agricola.

Para comenzar se puede clickear en Ver potreros grabados, en el menu lateral, o bien se puede comenzar
creando un potrero, siguiendo los mismos pasos vistos en medir superficie y presionando el link Grabar este
potrero.

Potreros y puntos de inferés &
Listado de potreros grabados .

Superposicion de recomidos W

Otras opciones W

Alarmas via e-mail &

Si se usa la alternativa de Grabar potrero habra que completar algunos datos, dejar la superficie sugerida
o modificarla, seleccionar un color, y asignar una velocidad maxima, que luego servira para identificar en el informe
diario, si fue respetada por cada equipo o no.

Adicionalmente se podra definir si el potrero es trabajable o un hidrante o bodega, y definir un ancho de
trabajo, que permitird al sistema calcular la superficie trabajada en el mismo segun el recorrido que hagan los
equipos en él. Luego se debe clickear en grabar.
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Recomido entre el 19/10/2021 a las 0:9:57 y el 19/10/2021 a las 17:21:59 34°21'39.19"5 70°55'2038"W ?
Distancia: 1419.7 mis "5 eai o+5 . / 13.52 has. / 33.41 acres

Control de velocidad w»

Conirol de detfenciones w

Potreros y puntos de inferés

Posteriormente aparece el potrero recién grabado, con algunas opciones, del mismo modo ocurre si se
selecciona un potrero de la lista de potreros guardados.

mi potrero - - 13.52 has

Superficie medida: 1.350e+5 m*. / 13.50 has. / 33.35
acres

Velocidad maxima: 6 km/h.

Tipo: Potrero frabajable

Ancho de trabajo: 4 mis.

Ocultar potrero - Modificar datos - Eliminar poirero

2.482e+4 me.
ofr

Mapa Satélite

potrero A - alfalfa - 2.90 has
Superficie medica: 2.908e+4 m2. / 2.908 has. / 7.185 acres

Ocultar potrero - Modificar datos - Eliminar potrerc
ultima vez gue estuve agui?

potrero B - Trigo- 2.48 has

Superficie medida: 2.537e+4 m2. / 2.537 has. / 6.268 acres
Ocultar potrero - Modificar datos - Eliminar potrerg

ultima vez gue estuve agui?
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Las opciones disponibles son:

- Ocultar potrero: al presionar este link el potrero deja de esta visible en pantalla, pero sigue existiendo
en el sistema.

- Modificar datos: se despliega un menu para modificar nombre, descripcidn, superficie y/o color del
potrero. El perimetro no puede modificarse, se debe eliminar el potrero y crear nuevamente.

- Eliminar potrero: se elimina completamente del sistema el potrero. No puede deshacerse.

Cabe recalcar, que los puntos de interés y potreros (zonas) creadas en esta pantalla de recorrido son para
toda la empresa, no sdlo para el equipo que se esta viendo, y son los mismos que se administran en la opcién Puntos
de interés y potreros, del menu de datos, a diferencia de las alarmas via e-mail, que se setean independiente para
cada equipo.

(5) Inicio y término de labores

Pueden registrarse labores realizadas para su posterior analisis en el informe de rendimiento agricola, estas
labores también podran registrarse o modificar en el informe de rendimiento agricola. Las labores deben crearse
inicialmente labores en Labores agricolas.

Para registrar una labor se debe hacer click en algin punto direccional al inicio de la labor realizada, en el
mapa y clickear en agregar. Es muy importante que el inicio de la labor se haga fuera del potrero (antes de ingresar
al mismo) con el fin de que el sistema lo registre correctamente en el informe. Luego se abrird una ventana con las
labores disponibles. Puede definirse un ancho de trabajo especifico para la labor, o dejarse en cero, en cuyo caso
el sistema calculara de acuerdo al ancho de trabajo predeterminado del potrero.

Recomdo entre el 25/10/2021 a las 0:5:18 y el 25/10/2021 a los 13:13:2 34° 17 403'S 7OP 52 17.73'W
Un punto mas para calcular distancia. Dos mas para superficie
Grabar punto de i ar potrero aqui

Equipo viajando a 7 Km/h
25M10/2021 alas 9:3:6
Motor encendido - 14.4 V.

Control de velocidad w
Control de detenciones w
Pofreros y puntos de inferés w

Superposicion de recomdos W
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Registro de labor

Ingresar inicio de labor con fecha 25/1( ' alas @

(i=LR=ER el A rado vertedera - Arado de vertedera v

Ancho de trabajo m

grabar

Para dar por terminada la labor debera pincharse un punto direccional a la salida del potrero y hacer click
en terminar labor.

34°17'12.46"5 70°52' 7.43"W 2 . —
calcular superficies, distancias o grabar potreros manual - Infermacion principal
3Quieres ver tus potreros grabad o estd "Potreros y puntos de inferés”

7

Equipo viajando a 6 Km/h
25/10/2021 a las 9:6:29
Motor encendido - 14 4 V.

Control de velocidad w»

Una vez registrada correctamente la labor, se verd en pantalla con los iconos de inicio y termino de labor.
Los puntos direccionales al interior del potrero indicardn que labor se estaba realizando.
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B. Informe detalle diario

Esta pantalla presenta un informe con el resumen diario de operacidn de los equipos. Incluye en el
encabezado las opciones para cambiar la fecha, o rango de fechas mostrada, exportar el informe a Excel e imprimir.
También incluye la alternativa de que el informe sea enviado automaticamente todas las mafianas por correo
electrénico.

PROYECTE Empresa de demosiracion

oL DE FLO 19 de octubre

etalle diario

Detalle diario de equipos - informe con fecha B3/ - hasta

B quis cibir este informe via e-mail diariamente en elflc
alerfas@proyecte.com y

El cuerpo del informe consta de 3 tablas:

1. Resumen de movimientos

Muestra, para cada equipo, la distancia recorrida, las horas de motor encendido, velocidad maxima, hora
del primer encendido de motor, y hora del ultimo apagado del motor. Todos los registros llevan un cuaderno al
lado derecho, que es un link al detalle de movimientos diario, y una lupa, que es un link al recorrido visual del
equipo en esa fecha (misma pantalla que Recorrido del equipo).

Resumen de movimientos

Distancia . Primer Ultimo Distancia
. Motor Velocidad . .
Patente | Nombre recomida did .. encendido | apagado | frabajada
(kms.) encendido | maxima motor motor (mts.)

Volkswagen - Juanito chofer | 4.1 : g &7 kmifh. s 09 0917 19:59 nfa

Internafional - José Rodriguez | 4.2 g &4 kmfh. s 09 08:35 20:00 nfa

Mew Holland - T4040 5. : . 15 km/h. s DF: A7 nfa

Mew Hollond - T4050 28. 3 hr. 20 km/h. s 10: 37 nfa

Cose - Mawwm 140 2 hr. fh. 5 122 7. : nfa

2. Paso por puntos de interés

Para cada equipo se muestra un registro cronoldgico de paso por puntos de interés - que han sido
previamente grabados en Puntos de interés y potreros del menu principal - indicando su permanencia en ellos. Si
la permanencia es 0 min. significa un paso por el punto, sin detenerse en él. Al costado derecho, se podra

seleccionar ruta desde y ruta hasta y luego pinchar la lupa, lo que llevara al cdlculo de ruta 6ptima entre esos
puntos, pasando por todos los puntos de interés intermedios, para asi analizar si su ruta fue éptima o no.
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Paso por puntos de interés

Patente | Nombre Nombre Hora de ingreso Permanencia Conductor Ruta desde  Ruta hasta

1-bcdega 00:00 11.2 hr. @ ®]

2-popeta 17:02 0 min. @] O
aallll Volkswagen - Juanite chofer a _ = =
3popeia 709 1 min. @] (@]

4-Lo de Lobos - Interior 17:41 1 min. (@] (O]
1-bcdega 00:00 10.9 hr. @ ®]

2-Cruce Rengo - Cametera 10 1 min. (@] ®]

F-Acceso San Vicente Tagua Tagua 1122 1 min. (@] (@]
Intemational - José Rodriguez 4-Codao 1137 1 min. @) (@)

S-entrega pichidegua 12:15 0 min. (@] (@]

&Terpel Marchigus T4 1 min. @] ®]

7-Enfrada a Pichilemu 15:34 0 min. (@] (O]

New Helland - T4040 sin eventos por puntos de interés

New Helland - T4050 sin eventos por puntos de interés

Case - Maxxum 140 sin eventos por puntos de interés

3 Ingreso a potreros agricolas

De forma muy similar a la tabla anterior, se muestra cronolégicamente el ingreso y salida del equipo a los
potreros agricolas que tenga grabados la empresa. En ese cuadro habra un analisis de velocidades (media y
maxima), indicando si se respetd la maxima establecida en el potrero o zona, en caso de que se haya definido
distinto a cero al crear el potrero. En este caso, la lupa llevara al recorrido grafico, mostrando el potrero y los limites
de velocidad asignados.

Ingreso a pofreros agricolas o zonas

Patente | Nombre Nombre Ingreso = Salida Vel. media Vel. max. Permanencia Conductor
aallll Volkswagen - Juanito chofer | sin eventos por potrero o zonas
las cabras 15/10-= 12:07 = 12:19 25 km/h &9/50 km/h 12 min. @
XXYYee nternafional - José Rodriguez las cabras 15/10-= 19:43 = 19:51 20 kmfh &7/50 km/h & min. §
Marchigue 19/10-= 1406 = 1414 14 km/h 52/60 km/h & min. 4

Recormido entre el 10/10/2021 a las 0:5:41 y el 2 34°18 28.21"S 71°19'3
Click en el mapa para grabar puntos de inte
Uimpiar mopa

Equipo viajando a exceso de velocidad!
56 Km/h. rumbe E

15102021 a las 19:51:5

Motor encendido - 28.5 V.

Conductor: No identificado
Labor actual: nia / agregar

Conirol de velocidad w

Conirol de detenciones W

C. Informe de resumen por periodo

Este informe muestra claramente la operacién por periodos de nuestros equipos, en formato calendario.
En el encabezado existe la opcion de seleccionar el rango de fechas que se quiere visualizar, y si puede filtrarse un
equipo en particular, o ver todos.
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Cada casilla incluye horémetro y odémetro, ademas del primer encendido y uUltimo apagado del equipo, asi
como la velocidad mdéxima alcanzada. Ademas, estas pueden pincharse con el mouse, lo que llevard a la pantalla
Recorrido del equipo, de ese equipo y ese dia puntualmente. A la derecha se ve un resumen de datos semanales, y
al final, un resumen de datos para el periodo consultado.

En caso de que, durante todo un dia un equipo no se haya movido, mostrara Sin movto. Por otra parte, si
durante ese dia el equipo esta des energizado (reparaciones, o cualquier otro motivo), se mostrara Sin datos.

PROYECTE

= Informe resumen por periodos

Empresa ¢

Resumen por periodo de equipos - Informe co o B/B/ -hasta [/ [/ B2l Poro el equipo RTINS v

Odémetro  Horémetro
Primer encendide > Ulimo apagado
Velocidad méxima

oo s Motes L itrcoor ——Lrer Ve Jsoots | Bomiog [t semone |

Haz click en un detalle para ver el recomido graficamente

12/10/21

13/10/21

14/10/21

15/10/21

16/10/21

4.1 km. 08 hr.
09:15 = 09:57
58 km/h. o los 09:523

787 km. shr
09:22= 1524
88km/h.alos 11:2

1024km. 108 br.
09-40 = 23:28
88 km/h. o los 23:07

Ok

4185km. 248 hr

vel max 89 km/h.

37 4km 52hr.
07:39 = 17:44
20 km/h. alas 10:52

48.6 km &9 hr.
08:55 = 156:24
20 km/h. o las 07:37

176 4xm. 24 hr

vel mdx 25 km/h.

35.4km
08:05=17:4%
25 km/h. alas 13:34

378km. 53hr kr & ki g r 149 1km. 243 hr
07:39 = 17:48 10:03=17:44 07:36 = 16:3
28 km/h. alas 17:39 27 km/h. alas 10:07

23 km/h. o las 12:08

vel mdax 28 km/h.

43.2km.  42hr
08:06=18:12
40 km/h. alos 18:05

83.3km. 7.4hr.
07:49 = 18:00
40 km/h.alas 18:59

158km. 13hr
07:33=15:38
39 km/h. a las 08:00

42.4km. 4.9hr.
07:46 = 19:49
25km/h.alas 16:02

31 km.
07:44=>1
186 km/h

215.7km. 243 hr

vel mdx 40 km/h

141.9km. 7.4hr
0817 > 20:34
84km/h.alas 16:25

2.3km. 2.3hr.
08:59>17

247.4km. 9.1 hr.
o R
24 km/h. alos 09-07

0818=2

3329 km. B.5hr.
0807 > 21:10
92 km/h 5 16:00

744.5km. 27.3hr

Totales por equipe en el pericdo

aallll
Volkswagen Juanito chofer

Holland T4060

149 1km. 243 hr

Hollond 74050 vel max 28 km/h.

sin pat 2157km. 243 hr
vel max 40 km/h.

XXYY99
Internaticnel losé Rodrigusz
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D. Informe de rendimiento agricola

Elinforme de rendimiento agricola es un detalle por periodo de la operacidn de equipos agricolas, indicando
permanencias en potreros, ya sea trabajables o bodegas e hidrantes, mediante el cual se pueden identificar
claramente varios parametros de operacidon, como permanencias en potrero, tiempos en ralenti, tiempos muertos,
tiempo de carga en hidrantes y de aplicaciones, superficies trabajadas, inicio y término de labores y mas.

Este informe sélo se muestra para equipos en médulo Agricola, Maquinaria y Cuatrimotos, y requiere que
existan potreros grabados en Puntos de interés y potreros ya que el cilculo de superficies y permanencias depende

de los potreros.

DNTROL DE FL Tal

PROYECTE Empresa de demosiracion

nforme de rendimiento agricola

Rendimiento agricola - informe con fecha m / / B2l - hasta m / / [Re e E=R=teWieled Todos los equipos v m m @

NOTA: Este informe requiere que tengas pofreros creados, y solo considera equipos en médulos Agricola, Maquinaria y Cuadrimotos.

) ) Tempo  Tiempo  Velosidad o Dislancia Anchode
palente | nombre Nombre del polrero Fecha Ingreso > Salida  Permanencia  Horometro ; media reconida  Labor tabojo  Hds Conduclor
detenido  ralenti G/ (km/h) (mis) (mie)
18/10 83hr 2 min 8hr. 0 min. o7 8
1810 15 min 1 min 14 min 0 min. 14 é
18/10 2min 2min 0 min. 0 min. 53 715 .00 o1l
18110 27 min 23 min 3 min. 0 min. 6. 14/5 .00 39
18110 1 min 0 min. 7 min. ik 9
18/10 29 min 0 min. 0 min. &7 1375 3.533 Trituracion 5.00 77
1810 13 min 13 min. 22 0
18/10 13rmin 0 min. 59 8/s 1412 Irfuracion 500 071
18110 4 2min. 0 min. 76 1275 253 Inityracion .00 0.13
18110 115> 7 2 min 0 min. 7 8 268 5.50 015
18/10 1117 =11:30 2 min 2 min min 23 7
1810 11:30> 11:48 18 min 0 min. 0 min. 49 9 2285 nfa 5.50 26
882222 | New Holland - T4040 18/10 11:53> 1310 13hr. 3min 12hr. 0 min. 48 13
18110 5 min. 5 min. 0 min. 0 min. 6.3 7 70, 2.50 0.94
18110 5 min 3 min 2 min. 0 min. 3.4 8 @ 5.50 012
18/10 21 min 1 min 20 min 0 min. 19 é
18110 33hr. 47 min 32hr 42 min 05 8
18/10 &4 hr. 1 min 62hr 0 min. 0.5 8
35 min 35 min 0 min. 0 min. 67 9 4254 234
12hr. 1.1 hr. 3 min. 0 min. 43 1475 7958 398
2min 2min 0 min. 0 min. 74 1274 255 013
15min 3min 12 min 0 min. 3.4 3 227 012
1.2hr. 2min. 1.1 hr. & min. 1.5 o 482 o
Talleres demo $3hr. 1.1 hr. B8Shr 22 min 0% 13 040 o

En la columna Labor, se podran agregar o terminar labores, tal como se hace en Inicio y término de labores

de la pantalla de Recorridos.

En caso de no existir una labor aparecera la sigla n/a, y al hacer click en ella se podra seleccionar el inicio
de una nueva labor.

Asignar nueva labor

Mueva lobor a partir de 18/10/2021 a las 11:30:2

Labor a asignar Rastra - Rastraje bl

Ancho de trabajo m

puedes dejar el anche en 0 para usar el del potrero

- X
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En caso de existir una labor en curso, se podra hacer click en la misma para eliminarla desde el inicio o dar
termino a la misma. Todos estos cambios se reflejardn en la pantalla Recorrido del equipo.

Modificar Labor asignada

Labor actual Triluracion. Iniciada 18/10/2021 a los 8 0

Eliminar lobor desde el inicio

Termmunar lobor con fecha 18/10/2021 a las 10:17:36 [al termino de esta fila)

X
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IV. Datos generales

En el submenu datos se encuentran 4 opciones:

e Datos empresa

Es donde se ve y/o modifican datos de la empresa, por ejemplo, el nombre de la persona encargada, los
correos a los cuales llegan las alertas, al cual llegan las facturas, etc.

e Equipos, grupos y mas

Aca se definen y gestionan todos los datos de los equipos, patentes, marca, y otros. También se crean
grupos, que después ayudaran a una mejor visualizacién en la pantalla Vista general. Se encuentran también las
opciones de creacidn de usuarios temporales y labores agricolas.

e Puntos de interés y potreros agricolas

En esta opcidon podremos ver, crear, modificar y eliminar puntos de interés y potreros agricolas, los cuales
sirven para analizar posteriormente las rutas. En el informe resumen diario se nos indicard cuando los equipos
entran o salen de estos puntos y potreros, y su tiempo de permanencia. Estas opciones también se pueden definir
en la pantalla Recorrido del equipo de cualquier equipo.

e Facturas de servicio

Se encuentran aqui todas las facturas que nos han emitido por concepto de compra de equipos GPS, y
servicio mensual, donde podemos imprimir la factura y ver los pagos asociados.

A. Datos de la empresa

En este apartado podemos ver y modificar datos de la empresa. El contacto comercial es el usado para
facturacion y cobranza. Se pueden definir 1 o 2 correos para las alertas a definir en Alarmas . Para modificar basta
con pinchar un dato y se abrird una ventana que permite modificar el dato, y grabarlo mediante el icono verde, o
ignorar el cambio mediante el icono rojo. Lo vemos en las siguientes imagenes.
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PROYECTE

CONTROL DE FLC

Aqui estas =

Datos Em [Pre5A Actualiza los datos de tu empresa /

Datos empresa
111111
| Emg d

Nuevo E-mail para alerfas

alertas@proyecle.com

=%

B. Datos de los equipos, grupos y mas

En este submenu encontramos las siguientes opciones:

PROYECTE

CONTROL DE FLOT

g

Tablas de datos

Equipos Usucrrios temporales @ Conductores Q Lakores agricolas

4

Lol =

1. Datos de Equipos

En la pantalla de informacidon de equipos aparece un listado con nuestros equipos, donde los datos se
pueden modificar pinchando sobre ellos tal como en el caso anterior, a los cuales se les puede asignar lo siguiente:

- Datos: patente, marca, nombre, chofer y fono chofer.

- Modulo (agricola, transporte, vehiculos, maquinaria y escolar), mediante lo cual se cambia el icono
mostrado en los mapas, ademas el tipo Escolar permite definir una contraseia, que posteriormente se
podra usar para acceder al portal web gpsmykidbus.com.
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- Grupo: uno puede crear grupos de equipos personalizados para una mejor organizacién en el mapa.
Primero deben crearse en la opcidn Grupos.

- Usuario temporal: se puede asignar un usuario temporal a cada equipo, los cuales deben crearse
previamente en la opcién Usuarios temporales, del menu de datos.

- Mail alarmas: Puede ingresarse un correo al que llegaran las alarmas especificas de este equipo, ademas
de los correos generales ingresados en Datos de la empresa.

Puede verse en las ultimas columnas, los nimeros identificatorios del equipo GPS instalado.

PROYECTE

CONTROL DE FLOT

;= Datos de equipos

Informacion de =10] UiF)OS /Haz las celdas para modificar

Equipos de la empresa

I(I;Il:;i Ser'l(ll Paienle‘ Marca = Nombre = Madel: Aﬁg e equip: Cho{e‘r Fem chofe‘rl Modulo@)S Grupo < Usuario -~ :z:lrnus E)"lg'rlul ED‘ig'rlu\ 2 Zg:d
- - - - - - - - temporal a.. ﬂ: - g: -
1 . v} sin pat Case Maxxum 140 magquinaria Cosechg__ogscsis motor
2 . 4] KEYYSS International José Rodriguez transporte ﬂ{fr‘c; empresa o _) motor
3 . 1] CC-3333 Mew Holland T4050 agricola FrofaneT rm“r:ﬁ'o__—_—- motor
4 1] BB-2722 Mew Holland T4060 agricola Frutcles no csignado motor confec ..
g - i] aallll Volkswagen  Juanito chofer vehiculos Centro no asignado motor

Moedificar usuario temporal asignado al )
equipo Id 234 4

no asignar

no asignar

| Empresas Temporales Ltda

2. Grupos

En esta pantalla se crean grupos para mayor orden visual, lo cual se hace en el link Agregar grupo. Estos

grupos pueden eliminarse si es que no hay ninglin equipo con ese grupo asignado, mediante el link Eliminar grupo.

PROYECTE

CONTROL DE FLOT

Informacioén de grupos /Ha das para modificar

Grupos de equipos de la emriesa - Agregar grupo

Id % Nombre = Informacién

25 Ceniro Iona central 2 equipols) en =l grupo

28 Sur Lona sur del pais ____EMG&":

27 MNorte Zona norte del pais /-_ Eliminar grupo ___D
50 Cosecha equipos agricolas equipols] en el grupo

&0 Frutales 2 equipols) en el grupo

28



PROYECTE
ﬂ} CONTROL DE FLOTAS GPS Manua| de| usuario

3. Usuarios temporales

Los usuarios temporales son credenciales de acceso para que un tercero (usuario temporal) pueda visualizar
uno o mas equipos de la empresa, para lo cual debe crear las credenciales en esta pantalla, y luego asignar el usuario
a los equipos que quiera en la pantalla Datos de Equipos.

Esta pantalla es muy simple, se hace click en el link Agregar usuario temporal y se crean usuarios con los
datos pedidos (Razon social, nombre de usuario y contrasefia).

Los usuarios temporales pueden eliminarse mediante el link eliminar.

P ROY EC TE Empresa de demosiracion

CONTROL DE FLC PS 15:
ar

Aq atos > Usuarios femporales

Usuarios temporales c. aseia pa chente vea s carga ep =l peiicdadads

Usuarios tempes Agregar usuario temporal
— e

Nombre de usuario

Cliente - Conflraseiia Himinar
-

Empresas Temporales Lida. stemp gliminar

DCH rolo r‘/_ eliminar

empresa a ili eliminar

Recuerda asignar los usuarios temperales en la tabla de equipos!

4, Conductores

En este menu se pueden administrar los nombres de conductores asignados a llaves digitales (sélo
disponible con lectores para llaves digitales instalados).

5. Labores agricolas

En esta tabla se crean labores agricolas, que posteriormente podran ser asignadas en el Informe de
rendimiento agricola, o en la pantalla de Recorrido del equipo, para dejar registro de las labores realizadas.

PROYECTE Empresa de demosiracion
CONTROL DE F

OL DE FL 21 a 15

Camal

g

Informacién de labores ;haz c

Labores de 'y empresa - Agregar labor

Id = Nombre = Lescnpcion = Informacién (no debe tener asignaciones para peder eliminar)
5 Rastra Rostroje 2 ow

2 Fumigacion-kkjnl aplicacion de agrogquimicos /"'"-cs-c-:;gnuciones[s] hechas a esta labor _::>

3 Trituracion triturado de restos de poda i 4 T a esia labor

4 Arado vertedera Arado de vertedera 3 asignacicnes(s) hechas a esto laber
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C. Puntos de interés y potreros

Existen dos excelentes herramientas de gestion incorporados en esta pantalla:

e Potreros (o zonas)

Muy util en aplicaciones agricolas, para registrar cuarteles o potreros con su debida superficie. Pueden
asignarse distintos colores para diferenciar distintas siembras o plantaciones, o bien diferenciar distintas labores
realizadas. Se definira si es potrero trabajable, una zona de bodega o hidrante, asi el sistema sabra si incluirlo en la
superficie trabajada total del informe de rendimiento agricola, y un ancho de trabajo para el posterior calculo de
superficies trabajadas. También se podra agregar una velocidad maxima, para revisar posteriormente en los
informes si esta se respetd o no.

En transporte, es también una excelente herramienta para usar como control especifico de zonas de
velocidad en carretera.

e Puntos de interés

Son puntos marcados en el mapa, que posteriormente serviran para analizar rutas de nuestros equipos.

Al ingresar a esta opcidn aparece un mapa que muestra los puntos de interés que estén grabados, y un
listado con los potreros actuales. Para comenzar se debe pinchar en el mapa, y aparece en la parte superior
izquierda las opciones Grabar punto de interés, donde se puede asignar un nombre, y comenzar de nuevo. También
esta la opcidn de revisar si ya existe un potreo grabado en ese punto. Al marcar un segundo punto aparecera una
distancia calculada, y con 3 o mas puntos, un cdlculo de superficie y una distancia compuesta, y la opcién de grabar
un potrero, asignando nombre, descripcién, color, velocidad maxima, tipo de potrero y ancho de trabajo. Si se
pincha un punto de interés (estrella amarilla), se obtiene su nombre y opcidn de eliminar el mismo.

@ PROYI_IIECTE
A J otreros @

Distancia: 765.4 mt=. superiicie medida: 3.002e~4.m=. / 3.002 has. / 7.417 acres 34° 29'49.58'S  71° 33 57.69°W 2 Punios de inferés
Comenzar de.wevo - Grabar este potrero manual w

[ ] + v/ y e

Datos adicionales del pofrero

Sl Cuartel 25
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erficie medida: 5.034e+5 m?. / 50.34 has. / 124.4 acres
bar (o]

YECTE

DE F

34°18'29.8'S 71°22°41.43°W ?

Acceso San Vicente Tagua Tagua
Eliminar punto de interés

Si se marca sobre un potrero en la lista del lado derecho, hard un zoom al potrero indicado, y entregara
informacidn del mismo, y las opciones de eliminar o modificar. Aqui se ve también la superficie calculada al marcar
varios puntos (poligono negro).

Importante: Tanto los puntos de interés como los potreros pueden ser definidos también en la pantalla
Recorrido del equipo de cualquier equipo, obteniendo exactamente el mismo resultado que aca.

Click en el mapa para grabar puntos de inferés, calcular superficies, distancias o grabar potreros  34° 14' 54.79" S
Lirny

ciruelos demo 3 - - 3.56 has

Superficie medida: 3.67%+4 m™. / 3.679 has. / 9.091
acres

Velocidad maxima: 0 km/h

Tipo: Pofrero trabajable

Ancho de trabajo: 5.50 mis_

Ocultar potrero - Modificar datos - Eliminar poirero
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D. Facturas de servicio

En esta seccion se encuentran las facturas que emitidas por concepto de venta de equipos GPS, y servicios
mensuales asociados. Esta la opcidn de ver todos los pagos que se han realizado, haciendo click en el link Ver todos
los pagos, o ver el pago de una factura en particular con la opcidn ver info, y, por Ultimo, ver una factura para
imprimirla.

PROYECTE

COMNTROL DE

hqui ests .Facturacion y pagos

Infc cién de facturas y pa : 0s pag prlsestran tox

Facturas en el sistema
Factura = Fecha = Tipo de factura Imei Informacion ago < Verfactura

N° 938750975 01/10/15 wventa 123456789 142.800 pogedo verinfo No disp.

1. Pagos

Desde la informacidn de pagos se puede volver a la informaciéon de facturas con el link Ver facturas
recibidas, y como siempre, también se puede volver al menu principal haciendo click en Inicio, dentro de la barra
de navegacion superior.

OYECTE

ROL DE

cién de pagos redlizadog

Pagos redlizados

« Banco de

- Factura de =
- Monto del pago Nro. doc. page < Fechadoc.page = cheque

- -
Id & Fechade page <+ Tipode page = referencia

« Girador de cheque = Cuenta de destino
-

1164 15/10/15 cheque P67 60975 142 800 43345 15/10/15 Banco Esta  Empresa Demo
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V. Mas funciones

e Mantenciones

Esta es una herramienta para el control completo de mantenciones preventivas y correctivas de los equipos
en plataforma. Permitira que el sistema avise cuando los equipos requieren mantencion.

e Ruta optima

Herramienta que permitira elegir la ruta mas corta entre 2 o mas de nuestros puntos de interés, para asi
optimizar la ruta que se asignan a los choferes.

e Control combustible

Es una completa herramienta que permitira ingresar cargas de combustible para analizar rendimientos en
km/It y lts/hr. Ademads, mantiene registro de saldos en estanques, costeo en Its y contables por equipo, e informes
de compra y balances por periodo.

A. Mantenciones

El sistema de mantenciones incorporado en la plataforma se basa en la acumulacién de horas y kilometraje
de los equipos, segun lo indicado por el GPS. Requiere la definicion de condiciones iniciales de los equipos, y de
pautas de mantencién segun lo requerido por el cliente. Existen planillas de visualizacion e histéricos para el manejo
del sistema. Todo comienza en el siguiente menu:

PROYECTE

TR E

Mantenc

Mantenciones

Equipos

1. Equipos

Es necesaria la definicion de condiciones iniciales para los equipos a los que se quiere controlar sus
mantenciones, para lo cual se ingresa a la opcién equipos y se genera la identificacién del equipo que se quiere
controlar, asignando un GPS de los de la empresa, y definiendo el hordmetro y kilometraje actual (o de alguna
fecha/hora conocidos). Si solo se requiere controlar horometro, se deja kilometraje en blanco, y viceversa.
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Empr

Informacién de equipos para pautas mantencion /Hez cick e s para modificar

Equipos para pauta de mantencion de la emricsa - Agregar equipo

Condiciones iniciales Ulfimas condiciones conocidas
g Identificacion  cpg hgonado Fecha Odémetro Horémetro Fecha AvmET i
=
13 AALLTI oallll Volkswagen Juanito chofer / GPS imei-> 1234546789 serial->0 0W1 2/10/2021 15:26 38829 6.433 Q - ‘_—r - recaleular desde el inicio
19 BB2222 BB-2222 New Helland T4080 / GPS imei->234567890 serial->0 ﬁD?IQDZ] 1252 0 2023 )110[2021 1326 536 2124 @ - ‘,;r ecalcular desde el inicie
&1 XXYY99 XXYY99 Infernafional José Rodriguez / GPS imei->587454321 serial->0 —ToTeT2020=re: 356 19/10/2021 1526 75.679 4.703 e

Agregar nuevo equipo para mantenciones

Identificacion corta [e]. patente) — -

mei->2 34567890 serial-=0
Heorometro inicial

Fecha - Hora

2. Pautas

Una vez generados los equipos, se debe crear pautas de mantencién, por ejemplo, cambio de aceite de
motor cada 10.000 kms. O cada 200 hrs., o renovacién de pdlizas de seguro todos los 1 de Marzo de cada afio.
Posteriormente se asignaran pautas a cada patente, ya que tal vez las camionetas se regirdn por pautas segun
kilometraje, y los tractores o maquinas, segin horémetro. Se define a su vez, un periodo de aviso, en el cual el
sistema alertara con llave naranja cuando esté dentro del periodo de aviso antes del vencimiento de la pauta.

Informacion de pautas de mantencidn 1 Haz cick en las celdas para modificar

gar pavta

.44””
ﬂa? -

Nombre de la pavia Categoria Intervalo Periodo aviso

Revision general de frenos Frenos Caoda 30.000 kms 500 ks G &

Revision Tecnica mayo Legales Todos los 1 de mayo 3 dias G &

Revision Tecnica septiembre  Legales Todos los 1 de septiembre 3 dias &

seguro carga legales Todos los 8 de septiembre 3 dias &

Seguro obligatario Legales Todos los 10 de julio 3 dias &

Caombio de acsite de metor  Lubricantes  Cada 200 horas 100 horas (=)
Caombic de acsite de metor  Lubricantes  Cadao 10,000 kms 300 ks (=)
Engross general Lubricontes Cada 30 horas 40 horas (2 ()
Cambie de filtros de airs Motor Cada 300 horas 40 horas (=)

CIERIEIOIRIOIR@)] 2
OIOIREIRRRNDIE)

1

2
3
4
5
&
7
8
il
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3. Planilla por patente

Esta planilla mostrara el detalle de pautas a realizar para cada patente o equipo, indicando si la pauta estd
vencida o vigente, y cuantas horas o kildmetros faltan para su vencimiento, o en su defecto hace cuanto estdn
vencidas. En esta planilla se podra ingresar las mantenciones que se realicen, incluyendo la fecha, horémetro y
kilometraje del equipo al momento de hacer la mantencidn, a fin de que el sistema tenga actualizada la informacién
y las llaves de aviso puedan pasar a verde (mantenciones al dia).

Planillas por patente

Planilla de mantenciones / BB2222 - New Holland T4060 / 536 kms. / 5.124 hrs. / cambiar « EEEZZ7IEG

corectivas (ulfimas 17} - agregar mantencion col i
Fecha Responsable

preventivas (pauta completa)

(liima mantencién realizada Proxima mantencién
Nombre de la pauta Intervalo Fecha Odo. / hrs. Detalles Responsable
Legales
Revision Tecnica mayo Todos los 1 de mayo 30/0%/21 145 f 5051 | ==L 01/05/22 0
Lubricantes
Cambic de aceite de motor Cada 200 horas 30/03/21 9.056 / 4.902 =C 5102hrs. 42hrs __'_D [+
Engrase general Cada 30 horas 30/03/21 5.050 / 5.050 ==C SUB0 hrs. €44 hrs. 0
Motor
Cambic de filtros de aire Cada 300 horas 30/03/21 9.056 / 5070 = 5370hrs. b 246 hrs. / 0

El ingreso de mantenciones correctivas es sélo para efectos de mantener un histérico completo de las

reparaciones y mantenciones hechas a cada equipo, convirtiendo este sistema en el Unico requerido para el control
de mantenciones de la empresa.

4. Proximas mantenciones

Esta tabla muestra todas las mantenciones que estdn dentro del periodo de aviso, o ya vencidas, para todos
los equipos de la empresa, a fin de que el encargado esté preparado para realizarlas a tiempo.

5. Historicos

La planilla de histéricos muestra todas las mantenciones realizadas ya en la empresa, pudiendo ser filtradas
por equipo o por pauta, y ademas dando la opcidn de anular alguna en caso de que esté mal ingresada.

PROYECTE

CONTROL DE FLOTA

Tipo Equipo Pavuta Detalles

preventiva BB2222 Revision Tecnica mayo - Legales

preventiva XXYY$? segurc corgo - legaoles

preventiva XXYY$? Cambio de oceite de motor - Lubricantes

preventiva XXYY?? Revision general de frencs - Frenocs
preventiva BB2222 Cambio de filiros de aire - Motor

preventiva BB2222 Engrase general - Lubricantes
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B. Ruta optima

Esta es una gran herramienta para los transportistas y distribuidoras. Permite calcular la mejor ruta entre
diversos puntos que hayamos creado previamente en Puntos de interés y potreros. Basta con que se seleccione los
puntos de interés que se quieren unir, y el sistema entregard la mejor ruta entre estos puntos, calculando primero
en el orden que se ingresaron los puntos, y luego, en el orden ideal de recorrido, respetando puntos inicial y final.

Empresa de demostracion

Puntos de interés

na los puntos a recomer

Terpel Marchigue

Almahue

Coinco

malloa

Entrada a Pichilemu

Acceso Santa Cruz

sin punto. ..

sin punto...

" Dishancia total ruta: 362 kms._

| Distancia total ruta:- 309 kms.
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C. Control combustible

Esta es una excelente herramienta que permitira llevar un mejor control del combustible usado, ya que
calcula automaticamente kilometraje y horas de trabajo entre cargas. Sélo se debera ingresar cantidad de litros
cargados, y hora exacta de carga. El sistema identificara el lugar donde se cargd y desplegara una tabla con el
histérico de rendimientos en km/It y Its/hr.

El sistema de combustible maneja la informacion completa desde la compra del combustible mediante una
factura de compra, pasando por los estanques de acumulacién que tenga la empresa, hasta la carga de combustible
en los equipos finales de la empresa. Aquellos equipos que cuentan con GPS instalado se podrdn monitorear en
cuanto a rendimiento. Los que no cuenten con GPS se podran ingresar como Centro de costo adicional, con el fin
de que las salidas de estanque coincidan con las compras realizadas.

Al ingresar al sistema de control de combustibles se presenta el siguiente menu:

pROYECTE dr:i-mt_ stracié

ONTROL D

Ingreso de datos

Cargas Estanques C.C. Adicionales Q

Informes

Detalle de compras @ Cuadratura mensual 6

Se diferencian las opciones en Ingreso de datos e Informes

1. Ingreso de datos
En el submenu Ingreso de datos existen 3 opciones:

e C(Cargas

En esta opcidn se podrd ingresar cargas de combustible a los equipos con GPS, a los estanques que tenga
la empresa, o a los centros de costo adicionales. Estas cargas pueden ser desde proveedor externo (con o sin factura
de compra), o desde estanques propios, o incluso traspaso entre estanques, para hacer seguimiento completo del
movimiento de combustible. Por ejemplo, una compra con factura a un estanque en el taller, luego el llenado del
estanque a bordo de una camioneta que reparte, desde el estanque de taller, y finalmente la carga de una maquina
desde el estanque de la camioneta repartidora.

Esta pantalla visualizara también los movimientos de carga y descarga de equipos y estanques.
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e Estanques

Aca se ingresaran estanques, revisando su saldo actual y link a movimientos en pantalla de cargas.

e Centro de costo adicionales

Con el fin de que exista un calce completo de los combustibles comprados por la empresa, puede ser
necesario crear Centros de costo adicionales, como por ejemplo un generador diésel, o combustibles sacados para
pafiol. En esta pantalla se crearan y administraran tales CC Adicionales.

a) Cargas

Al ingresar a la pantalla de cargas aparece un primer filtro, donde se debe elegir trabajar con un equipo, un
estanque o un CC adicional.

e Equipos

En caso de elegir un equipo, se desplegara un listado con sus cargad de combustible, y rendimientos
asociados, segun el kilometraje y horémetro calculado entre cargas, ademas, de donde provino la carga realizada,
y algunos datos mas.

Adicionalmente, en el encabezado nos informard la distancia recorrida desde el ultimo llenado, y tendremos
la posibilidad de definir el tamafio del estanque, con lo que el sistema estimard la cantidad de combustible
disponible. En caso de dejar el estanque en tamafio 0, nos informard la cantidad estimada de combustible
consumido desde el ultimo llenado.

mbustibles Laastan i 5

SR /15772 | peugeot pamer v RN <. -cciona ~ NS SN - -cciona ~ S

Odémetro desde Olfimo lenado: 140.9 kms.

Rendimie: 16.6 kmn /It — 2.1 Rfhr.

Combush! Goacival 5o esojsepacidad de estangue definida en 80 ls. cambiar]
agregar carga de combusfible a este equipo

Kms. desde  Km/lit Km /It Hrs. desde Lis/hr. Lts/hr.
ultima carga esto carga acumulado | dltima carga esta carga acumulado

Fecha Lugar Cargado desde Lis. cargados Lleno?

22/10/21 22:29:00 | "5, Proveedor externo 337 595.8 77 18.6 n 31

19/10/21 22:39:00 | "5, Proveedor externo 311 680 219 16.6

19/10/21 04:38:00 | "=, Proveedor externo { 258 9.6

14/10/21 09-02:00 | "« Proveedor externo g

En el encabezado del informe estard la opcién Agregar carga de combustible, mediante la cual ingresaremos
una nueva carga. En este formulario tendremos que ingresar hora y fecha, Its y proveedor (externo mediante
factura de compra, o estanque del que proviene la carga). Es fundamental definir si al cargar el estanque quedd
lleno o no, ya que sélo entre llenados se puede realizar el calculo de rendimiento.

Las cargas ingresadas podran anularse (no se consideraran en ningun calculo), pero no eliminarse del
sistema, para evitar manipulacidn de los datos.
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Agregar nueva carga de combusiible

Fecha
Hora .
Equipo B-2222 | New Holland T406

] 1
® QO No

Proveedor externo
Bodega Principal
Valor x It estanque 1

N® de factura -

Por ultimo, una vez que existan carga ingresadas en sistema, cada vez que se revise el recorrido del equipo
en la pantalla Recorrido del equipo, aparecera un icono de carga con informacién desplegable.

mdo entre el 29/4/2020 a 29/4/20 235 34°
Click en el mapa para grabar pun e interé C istancias abar potreros
res ver fus potreros grabados? En el mend der

Carga de 128.0 Its. de combusfible
Estanque se ha llenado
287412020 a las 10:28:0

Control de velocidad w»

Control de detenciones w»

Potre y puntos de intes b 4

Superposicién de recomdos W

Otras opciones W

Alarmas via e-mail W

e Estanques

En caso de elegir un estanque, se desplegara un detalle de movimientos del estanque, y la opcién de agregar
carga o anular cargas ingresadas, igual que en el caso de los equipos.

Planilla de combustibles / Mostranc v EeeT O ) 1is."

cambiara eavivo [ S - < e < lear e Tt
Haz click en una casilla de "Lis. saldo” para hacer un gjuste -;n el saldo
agregar carga de combustible a este estangue

Fecha Cargados desde Cargados a Lts. ingresados  Lis. egresado} -Mq\&rxlf. N° de factura Proveedor Obsewucioﬁ;—

30/09/21 15:38:00 BE-2222 | New Holland T4060
30/09/21 15:37:00 | Froveedor extemo

anular

30/09/21 15:39:00 Ajuste manual Tﬂ ‘) L anular
7

25 anular
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En la columna Its. saldo, se podra hacer click para generar movimientos de ajuste. Por ejemplo, si el saldo
mostrado es de 405 lts., pero en realidad el estanque tiene 400 lts., se hace click en la celda y se ingresa el saldo
real, con lo que el sistema generard un movimiento automatico de merma de 5 Its., cuya cantidad se prorrateara
entre todos los equipos para efectos de costo final.

echa Para gensrar un nne

Saldo calculado

= X

e Centro de costo adicional

Por ultimo, se podra seleccionar un centro de costo adicional, con un trato similar al de los estanques.

b) Estanques

La pantalla de estanques permite ver, administrar, crear y eliminar (en caso de no tener movimientos) los
estanques de la empresa. En caso de existir movimientos aparecerd una lupa que lleva a la pantalla de Cargas, con
la informacion de movimientos de ese estanque.

Informacién de estanques /xa Idas para modificar

Estangues de combustible de la #mipresa —Agégﬂr estanque

Id idenfificador = Nombre del estanque= Capacidad en lifross Saldo actual calculade  Estado_Moximientos

27 estanque | 500 4050 @, )

2z Bodega Frincipal 1000 ses0 (@)

c) Centros de costo adicionales

Esta seccion funciona tal como la anterior Estanques, para administrar los centros de costo adicionales que
se requieran para la empresa.

Informacién de ceniros de costo adicionales ¢ ick en las celdas para modificar

Ceniros de cosios adicionales de combustible de la empresu - Agregar ceniro de costo

Id identificador = Nombre del CC adicional < Descripcion

28 Cereros EQ 2 Afio 2016
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2. Informes

Se presentan 2 informes para el manejo de combustibles.

a) Detalle de compras

El informe de detalle de compras, es basicamente un listado de compras de combustible realizadas,
indicando a que equipos, estanques o cc adicionales fueron ingresadas, especificando el valor por litro, y
entregando un resumen por item y totales.

Se puede seleccionar el periodo que sea necesario.

Compras de combustible - B0/ B3l hosic B/

Detalle de compras realizadas

Lts. cargados a

Hora Proveedor | Estanques Equipos Otros cc Cargado a N° Factura Observaciones

16:41 320 BE-2222 { New Holland T4040

15:37 estanque

10:05 sin pat / Case Maxxum 140

Resumen o

Total Lis.

Total compras | 362.500

b) Cuadratura mensual

El informe de cuadratura consta de 4 tablas que logran mostrar el comportamiento completo de
combustibles de la empresa, tanto en litros como valorizado.

e Cuadratura de estanques

La tabla de cuadratura de estanques muestra un resumen de movimientos del periodo en los estanques,
especificando saldos iniciales, saldos finales, y los movimientos que transformaron los saldos iniciales en finales:

- Cuantos litros se traspasaron entre estanques.
- Cuantos litros ingresaron desde proveedor.
- Cuantos litros se descargaron hacia equipos y otros centros de costo.

Cuadratura de estanques

Traspasos entre estanques | Cargas desde Descargas hacia

Nombre Saldo inicial | Recibido Entregado Proveedor $/f Tolal Cargas | Equipos Otros CC Total Descargas | Mermas Saldo final

Bodega Principal 4] 1250 125 125
estangue 1 o] 5000 725 L 850 &5 104 408
Sumas 500 725 280

Totales
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e Gastos por equipo

Se muestra aqui un resumen para cada equipo, de litros ingresados desde proveedor y desde estanque,
mas la merma asignada por descuadre de estanques. Realiza también el calculo de valor/It promedio, y asi asigna
un costo valorizado final del periodo por equipo.

Gastos por equipo

Cargas desde proveedor | Cargas desde estangue Total periodo

Nombre Ls. S/t Gasto Lts. Merma asignada $/t. Gasto Its. Gasto

aallll f Volkswagen Juanito chofer

BE-2222 | Mew Holland T40&0 7.1 725 150,148

CC-3333 / New Holland T4050

sin pat / Case Maoxowm 140 X L 4 29 725 &0.103

XXYY99 [ International José Rodriguez

Totales 330 210.250

e Gastos por centro de costo adicional

Es exactamente la misma tabla de Gastos por equipo, para los CC adicionales.

Gastos por cenfro de costo adicional
Cargas desde proveedor | Cargas desde estangue Total periodo

Nombre Lis. S/t Gasto lis. Merma asignada $/H. Gasfo | lis. Gasto
Cereros EQ 2

Totales

e Resumen final

Por ultimo, esta tabla reine brevemente la informacién de las 3 tablas anteriores, y entrega el calce final
de litros y valorizacion de Saldos iniciales, compras, gastos por equipo y cc adicionales, llegando al saldo final de
estanques del periodo visto.

Resumen Final

Saldo incial Consumo Consumo Saldo final
Compras . . .
estanques equipos CC adicionales estanques

0 +550.0 - 330 -0 =210
5 0 + 362.500 - 210,250 -0 = 152.250

Mota: Bl cdleulo final en pesos puedes tener diferencios peguefias por aproximacion en los cdalculos de $/It. ponderado.
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VI. Plataforma movil

Al entrar desde el Smartphone a www.proyecte.com, el navegador redirigird automaticamente a la

plataforma movil. Esta plataforma consta del item Mapas (similar a lo visto en Mapas de la plataforma para PC), y
sus tres vistas general, actual y recorrido, las cuales estan simplificadas para un mejor uso en el teléfono, y del item
Combustible.

Informacion GPS

Mapas

Cerrar sesidén

Las vistas general, actual y recorrido presentan acceso al menu con un icono en la esquina inferior derecha,
y el un icono de cambio de tipo de mapa en la esquina inferior izquierda. Primero se ingresa a la opcién mapas, tras
ingresar los datos de acceso de la empresa.
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A. Mapas
1. General

La primera pantalla general, muestra informacion basica de cada equipo, y un link para ver en detalle ese
equipo. La vista predeterminada ahora es tipo mapa, para ahorro de datos méviles. Con el icono de la esquina
inferior izquierda se podrd cambiar a vista satelital.

Empresa de demosiracion Empresa de demosiracion
L)) PROYECTE Reteants s bicsr e s ) PROYECTE Pa et i » e genere
g o .

o
San Antor

Equipos mostrados

3 de 3 de la empresa

. Filtrar equipos
cufice Ver ]

Constitucion
Listado de equipos

= Linares
Cauguenes

Concepcion

5
Coronel

Los Angeles=

Lebu

Aufgul

44



PROYECTE
_(ﬂ/ CONTROL DE FLOTAS GPS Manua| de| usuario

2. Actual

Al seleccionar un equipo en la vista general, se ingresa a la pantalla actual, donde se puede ver la ubicacion
actual del equipo seleccionado, y datos actuales de estado de motor y otros sensores asociados. Podra elegirse un
rango de fechas para ver. También existe la opcién llévame con app externa, que traspasara la ubicacién actual a
la aplicacion predeterminada del teléfono (waze u otros)

PROYECTF Empreso de demasiracion

) PRy — ) PROYECTE [ e ® e Vet

ool o raTAs ar M
demo camioncito [ XXYY??

xterna (android)

Ver posicion mds cercana a la siguiente fecha
Ee’: 2018 -:]\Cl.'j:"f'ﬂ

Ver recomido

& de noviembre de 20138 a las 19:54:54

Cema n
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3. Recorrido

Por ultimo, al seleccionar un rango de fecha (hoy, esta semana, avanzado, etc.), se llega a la ultima pantalla,
gue muestra el recorrido del periodo seleccionado, y datos generales del mismo. En esta pantalla se podra calcular
superficies, pero a diferencia de la plataforma principal, no estan disponibles herramientas de potreros o puntos
de interés.

Empresa de demostracion Empresa de demaostracicn
) E:BEE?)F.EEEE Aqui estés > Inicio > Visto genaral > PROYECTE Aguiestds > Inicio > Vizto canarsl >
=/ o Peuma s s oo F IRy | Bt A Pl demo comisncito / KXYY9S

San Vicente
de Tagua
Tagua

San Vicente i7"
de Tagus

Santa Cruz
Marizagua

Chépica

R;!@w@' g
d
}; A ntyinal
G

@.‘1

prada Familia o

Un punto mas para calcular v

distancia. Dos mas para superficie

Comenzar denuevo
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B. Combustible

Esta funcidn permitie el manejo simple del control de combustible. S6lo podra ingresarse cargas a equipos,
e irdn predeterminadas de proveedor externo, sin datos adicionales. Sélo se recomienda su uso en casos sencillos
en que no se quiere maneja estanques ni costeo, pero si rendimientos por hora o kilometraje de los equipos.

2 Ultimo llenad
i T,

Fecha Us. LUeno? | <™/t e
carga/acum carga/acum
29/0410:28 4, 1280 @ - == anulor
I._
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VII. Aplicaciones para teléfonos

PROYECTE cuenta con aplicaciones para teléfonos mdviles, para acceso rapido a la posicidn de los equipos
de la empresa. La pantalla principal muestra el estado de movimiento, motor, conexién eléctrica, temperatura y
humedad (en caso de estar equipado con sensor de temperatura), y estado de mantenciones. También indica hace
cuantos minutos es la informaciéon mostrada para cada equipo. Un icono a la derecha de cada equipo lleva a la
ubicacion en el mapa del mismo. Una vez en el mapa, se podra cambiar estilo de mapa-satelite con el icono inferior
izquierdo, abrir el Recorrido en la plataforma moévil con el icono central, o enviar la ubicacién a la aplicacidn
predeterminada del teléfono (Waze o similar) con el icono derecho.

“ @ 544 Y O 547

PROYECTE

PROYECTE

CONTROL DE FLOTAS GPS CONTROL DE FLOTAS GPS

<
demo camioncito / XXYY99 3 min.
- Q
S 0kph €F on 222y
Torre 10..Cuartel 72018 / 4 min. F
S 0kph € off M 123v. j|31.4°C
demo camioneta demo / bb1111 4Amin.

0

10kph @3+ On M 286w

Cerrar Sesion
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Los links para descargar la App son:

Disponible en el DISPONIBLE EN

| App Store P> Google Play

VIII. Informacion de contacto

En caso de dudas con este manual, o para consultas, o cualquier tipo de sugerencias, por favor contactanos
al correo contacto@proyecte.com.

Esperamos que este manual permita sacar el maximo de provecho al sistema de control de flotas y gestion

de equipos por GPS PROYECTE

Gracias por preferirnos!
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